
本品をお買い求めいただいた皆様へ

お問い合わせ

部
品
表

□超音波距離センサー：HC-SR04 1個
□マイクロサーボモーター：SG-90 1個
□ジャンパーケーブル（オス－メス） 10本
□ジャンパーケーブル（メス－メス） 2本

□抵抗器：510Ω 1個
□抵抗器：1kΩ 1個
□ブレッドボード 1個
□「ロボシャーク」型紙 1枚

※ジャンパーケーブル（オス−メス）は10本入っていますが、工作で使用するのは7本です。残りは予備のケーブルとしてご利用ください。
※本工作で使用するラズベリーパイ、ディスプレイ、キーボード、マウス、工具などは、ご自身でお求めください。

宛先｜〒 113-0033　東京都文京区本郷 3-3-11　☎｜ 03-5805-7765
｜「KoKa Shop!」http://shop.kodomonokagaku.com/

（お問い合わせフォームより）

『子供の科学』
 編集部

本セットのご利用に際してご注意

本セットは刃物などを使用する電子工作を行いますので、作業にはケガの恐れがあります。
製作時および使用時には十分な配慮が必要です。
記事を参考に常識的な作業を行った場合について、使用に際する安全には十分配慮して構成しています。
しかし、万が一記事が原因で事故等が発生しても、出版社および著者は一切の責任を負えませんのでご了承ください。
また、記事には著作権があります。個人として製作し、使用する以外の場合は事前にご相談ください。
つくり方については、『子供の科学2019年7月号』、『子供の科学2019年8月号』、『子供の科学2019年9月号』の
「はじめようジブン専用パソコン」の連載記事をご覧ください。

子供の科学　9月号_H4

ロボット

人間

センサー

感じる

明るさ
音

加速度
など……

視覚
聴覚
触覚

など……

コントローラー

考える

ラズパイ
micro:bit

スタディーノ
など……

脳

アクチュエーター

動く

油圧シリンダー
モーター
ソレノイド

など……

腕
足
指

など……

出
力

入
力

ロボシャークのキットも発売！詳しくはKoKa Shop! へ

※ジャンパーケーブルの色は
写真とは異なります。

20  2019.7

ジャンパーケーブルの端子には、「オス」と「メ
ス」がある。ピンが出ている端子がオス、ソケッ
トになっている端子がメスだ。「オス−メス」は、
片方がピン、もう片方がソケットになっている
ケーブル、「メス−メス」は、両側がソケット
になっているケーブルのことだ。

上記の部品に加えて、ラズパイ本体、マウス、キーボー
ド、ディスプレイ、GPIO テンプレートを切り抜くた
めのハサミやカッターなど。

ジャンパーケーブルの種類

図1●センサーとコントローラーとアクチュエーターの関係
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身の回りにロボットがある生活が当たり前になってきたね。部屋の中ではロボット掃除機が動き回り、
お店では接客ロボットがおもてなしをしてくれる。イヌ型のペットロボットや、
話し相手になってくれるソーシャルロボットもあるね。こうしたロボットに共通しているのが、
外の様子を調べるためのセンサーと、物を動かすためのアクチュエーター、
それらを制御するコントローラーを備えていることだ。今回から3回にわたって、
サメ型のロボット「ロボシャーク」を実際につくりながら、そのしくみを学んでいこう。

はじめよう

ロボシャークでロボット　の基本を
３号連続プロ　　　グラミング＋工作スペシャル！

監修・原案／青山学院大学大学院 特任教授 阿部和広　Make 道場 田中さとし　
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第28回

構成・文／塩野祐樹　
写真／青柳敏史　
イラスト／新保基恵

マスターしよう
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実際のサイズで掲載しているので、このままコピーし
て、切り抜いて使ってね。GPIO 端子が左上に来るよ
うにラズパイ本体を横向きに置き、テ
ンプレートの「GPIO」と書かれた耳
が向こう側になるようにして重ねよ
う。テンプレートの手前側をケース
のすき間に差し込むと固定できる。
写真を参考に、テンプレートの向
きを間違えないように注意してね。

ホーン（horn）は

「角
つの

」という意味だよ。

色がついている所は、
ジャンパーケーブル
を 使 っ て ブ レ ッ ド
ボード、サーボモー
ター、超音波距離セ
ンサーと接続する端
子だ。同じ色と番号
同士を接続するので
配線のときに参考に
してほしい。

ロボシャーク 
プロトタイプ
完成版はデザイン
が変わることがあ
ります。

テンプレートの使い方
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ジブン専用パソコン特設サイト
prog.kodomonokagaku.com/jibun/index.html
キットの情報はKoKa Shop!へ
定期購読者特典割引あり

購入ページロボシャークでロボット　の基本を
３号連続プロ　　　グラミング＋工作スペシャル！
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GPIO端子
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サーボモーターの配線

配線図

ブレッドボード

電源のマイクロUSBケーブルは必ず抜くこと！

※ �梱包は破損のないように十分注意しておりますが、万が一破損して届いた場合は交換いたします。�  
その際は、破損したものを含めすべてを着払いにてご返送ください。弊社到着後、新品とお取替えいたします。

※ �交換は工作前の部品のみご対応します。�  
工作中の作業が原因（失敗した、部品を切りすぎた、熱を加えすぎて部品が破損した　等）での交換は致しかねますのでご了承ください。

この度はお買い上げいただきありがとうございます。
この商品は『子供の科学』2019年7～9月号に掲載される
「ロボシャーク」の工作で使用する部品セットです。
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